Messen

Prifen
Kontrollieren

Sortieren

23,0800

Positionieren
Vollstandigkeitskontrolle
Vorhandenseinskontrolle

Oberflacheninspektion

Teileprifung

Werkzeugvoreinstellung

3D-Sehen

)

3D-Erkennung

Robot Vision

Markierungskontrolle

Koplanaritat

BGA-Prifung

Konturprifung

Fehler- und Verschmutzungserkennung
OCR/OCV Zeichenerkennung

Barcode, Pharmacode

—_—
Data Matrix Code (ECC200, QR-Code) L YE VISIDN

Faden- und Stoffprifung

Papier- und Folienprifung In drei Schritten zur Bildverarbeitungslosung!
Metallprifung

Displayprifung LCD, LED, OLED

Mustervergleich

Blasenkontrolle
Robotersteuerung

Bohrer Vermessung

FireWire, IEEE1394a/b
USB 2.0

GigE

CameralLink, Analog
Digitale I1/0

PCI, PCle

und vieles mehr...



EyeVision - die Software fir Inspektion und
Qualitatskontrolle in industriellen Fertigungen

Uberall dort, wo gemessen, identifiziert, kontrolliert,
sortiert oder positioniert werden muss, sind manuelle
oder visuelle Kontrollschritte nétig, um ein Ergebnis zu
erzielen.

Viel zeitlicher Aufwand und ein hoher Personalbedarf
sind meist Teil dieses Prozesses.

Samtliche industrielle Prifaufgaben kénnen mit der all-
in-one Bildverarbeitungssoftware EyeVision schnell,
effektiv und kostengunstig geldst werden.

EyeVision steht fur eine “Null-Fehler-Produktion”,
eine Reduzierung der Fertigungszeit, fur Qualitats-
und Produktivitatssteigerungen und dadurch natirlich
auch fur eine hohere Kundenzufriedenheit.



Grof3e Auswahl an
Kameras

Anwendungsbereite
Software

Diverse Schnittstellen
zur Bildaufnahme

diverse SPS- und
Feldbusschnittstellen

Freie Auswahl an
Objektiven

Freie Auswahl an
Beleuchtung

EyeVision bietet:

sich auch bei schwierigen

Aufgaben an

schnelle Installation

universelle Anwendung

einfache anwendungs-

spezifische Anpassung
einfach zu bedienende

Software

modulare Erweiterbarkeit

Preisgunstigkeit und Effizienz

Kompaktheit und
StoRunempfindlichkeit

Maschinenankopplung
Befehlssatze fur OEM

einfache SPS Integration fur

e einen leistungsfahigen BASIC

Interpreter

- -

Kamera

Schnittstelle

Digital /0

Objektiv

Lich

—

Injektiont
1

Die Bildverarbeitungssoftware fiir alle
Machine Vision Aufgaben

EyeVision ist mehr als nur eine raffinierte
Software. Sie bekommen ein komplettes
Bildverarbeitungspaket fur alle moglichen
Anwendungsbereiche.

EyeVision verbindet eine leistungsfahige
Software und die einfache Installation auf
einem Standard Window PC mit einer
groBen Auswahl an Hardware zur
Bildaufnahme und der digitalen 1/O.

Bei allen Anwendungen koénnen die Pruf-
prozesse ohne Programmierkenntnisse in
kirzester Zeit eingelernt werden.




Software

e — EyeVision heiBt Program- Das einfache Programmieren per
5 = mieren durch eine einfache Drag-and-Drop ist typisch fir die
grafische Benutzeroberfliche  extrem kunden- und benutzer-
freundliche Bedienung der EyeVision
Software. Ohne Vorkenntnisse

kénnen schwierige Bildverarbeitungs-
aufgaben selbsténdig gel6st werden,
gegebenenfalls nach einer kurzen
Schulung.

e Einfaches Bedienen und
Programmieren intuitiv per
Drag-and-Drop
Standardsoftware fir alle
Bildverarbeitungsaufgaben
problemlos erweiterbar
leicht portierbar

schnelle Ergebnisse
individuell konfigurierbar
vielfaltige Lésungen fir
zahlreiche Anwendungen

Die EyeVision Benutzeroberflache
wurde entwickelt, um einfach bedient
zu werden und funktionell zu sein.

Selbstverstandlich bieten wir auch
jederzeit Support.

'| Vorkonfigurierte Priifprogramme und umfassende anwendungs-
spezifische Befehlssatze fiir zahlreiche Einsatzmoglichkeiten
machen EyeVision und einen PC zu einem &uBerst funktionalen
Bildverarbeitungssystem.

Halbleiter Markierkontrolle, Koplanaritat, BGA Test, THT
Lottest
Drehteile Messen, prufen, sortieren
Stanzteile Messen, prifen, Vollstandigkeit, Kontur
"| Raupenpriifung Klebe- und Dicht- Raupenkontrolle (Kontur,
Dicke, Position)
Schraubprifung Gewinde, Schraubkopf, Malle
== NN 5 | Endlosmaterial Stoff, Plastik, Metall
R Am Instrumentenprifung Zahler (Gas, Strom, Wasser)
- Displaykontrolle LCD, LED, OLED
! B Pharma Pharmacodeerkennung, Siegelrandpriifung,
B Kratzer
Robot Vision Robotersteuerung (e.g. Kuka, Fanuc, Staubli,
ABB...)
Befehlsauszug
@ @ Bildaufnahme, Kamera- ﬂ Blob Analyse

kontrolle

@@gg@ Digtales 10; RS2321, % Korrelation
ﬂ % E @ g % ﬂ@@ Messungen

Q E ﬂ Koordinatensystem
BASIC Interpreter

@ Data Matrix Code ﬂﬂﬂ@ﬂ Wertung, Abstand
- & Schieblehre

Barcode

R ﬁ ﬁﬁﬁ OCRIOCY & @ i Farbprifung
0|

Programmkontrolle

@
e

[ QR



Mit wenigen Schritten zum eigenen Testprogramm

EyeVi
File Edit View Options Command administration Window Help

Werkzeugkasten EyelisorBtandard ST ——— = ¥ Lo
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Bighnes ot | Diameter 2: 3;3218
oo | B T _ﬂ Distance 1: 14,%¥368
; Angle 1: 87,550
Length 1: 3,9608
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Programmedltor

Filter
Enmn

E Filter Tool Set
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g fiter

g Object detection

Correlation
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| Corelation spe
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%) Count cbiects
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Taan

Circle counter

Kamerabildanzeige R

&g

Cicle picbe

Edge counte]

S
W

Fect prebe

Riehmann-prol

o]
JEK

4 Angle

Q Cicke

H Distancetoa

o2

¥ g
J Point st 0 ]

h Live image Navigator

N[

‘ A 5“3‘“““"9) ¥\ Execute inspection progran| 41% 7)7 M of M’— S A VT Dy

Annulus detection of points with the circular probe

General Parameter

Mare 0

Configure probe
Center %: -11.9125
Center V: 25
dyramic position. | Outer radius: [0
Inner radius: O
anglsstart: |0
arclength: |0

Direction

outwards

math. positive
math. negative
Objects f a certin brightness are searched in a given window
Manual
Tolerance
General | Features | Backup
— s Erightness
i 100
o ——
. Ignars boundary cbjects
‘warning imit: 0y o [ =
area Evaluation
Test ok Menuel =
Tolerance
Wholeimage v R *
value 1 0 ®
[ —— o o
Test ok Cancel

Conversion from image coordinates is thanged in workd coordinates,

Origin -
Xand Y postion -

o o] w o A best-possible straight line is determined through a number of paints.
Manual -

Options
From register BT

[ — et pan

Fomregster v Regster o [0 [ SwopWath |

The stop watth nstruction permits bo detertine the tine a5 welas define hoiding tines or wait for an operator action,

Use world coordinates

Second point

= i StClock:
Fromregister v Register index |0 ® Watt (miliseconds)
ait (Key) Time (ms) (} 0
Rest Stop Watch
43 Cancel Read Stop Wiatch

0K Cancel




Hardware

Das EyeVision Programm und die Test-
software laufen auf jeder PC basierten
Hardware (Intel oder AMD) mit Windows OS
(W2K, XP, Vista, W7, W8). Die Runtime
Software gibt es flir Windows, VC OS und
LINUX. Sie kann problemlos auf andere
Hardware und Betriebssysteme portiert werden.

Produktiibersicht

Einsatzmoglichkeiten

Die Softwaremodule ermdglichen eine einfache
Anpassungen an eine beliebige Bildaufnahme
Hardware, z.B. |IEEE1394 (FireWire), USB2.0,
GigE, CameraLink, CoaXPress oder analoge
Boards. Fir die digitale 1/0 (SPS) oder Feldbusse
gibt es viele Implementierungen, die einfach
anzuwenden sind.

Betriebssysteme

Schnittstellen

1/0s Kommunikations Protokolle

EyeVision Basic e o o o e 0606 0 0 0 0 o0 o e o o o o
EyeVision Standard o ¢ ®© © 006 006 0 06 006 06 0 0 0 0 0 0 o
EyeVisionRunime o o o @ ° ®© 0606 0606 006 06 0 0 0 0 0 o o
EyeVison SDK ®© 06 06 06 © o 06 06 06 06 06 0 06 06 0 0 0 0 0 0 o o

*1 Xp, Vista, W7, XPe,W7e (embedded), W2K Unterstiitzung bis Version 2.4 R 036 ; *2 Debian, Ubuntu, eLINUX ;*3 Multiview, EyeControl

Unterstlitzte Prozessoren: x86 (Intel, AMD); TI DSP; ARM Architecture

Mit EyeVision wird jedes PC System zu einem
industriellen Bildverarbeitungssystem. Durch die

flexible Hardwareauswahl koénnen sowohl
kostengunstige wie auch komplexe,
hochpreisige Systeme zusammengestellt
werden.

Das Modulsystem ermdglicht die Integration der
diversen Hardware in die Software, ebenso wie
die Gerate Uber Stecker mit der PC-Hauptplatine
verbunden sind. Beim Anschluss eines neuen
Hardwaregerates muss  nur der zugehorige
EyeVision Treiber ausgewahlt werden und das
neue Gerat kann verwendet werden.

EVHD ist das Plugln-Konzept, das alle ihre Bild-
verarbeitungskomponenten miteinander verbindet.
Wahlen Sie einfach die Hardware und den
gewunschten Algorithmus — EVHD flgt diese zu
einem lauffahigen Gesamtsystem zusammen.



Schulungen und Support

Wir bieten kostenlose Einstiegsseminare in
Karlsruhe und bei unseren Distributoren an.
Erganzend stent  ein umfangreiches
Schulungsprogramm im EVT TQ Center
und bei unseren Distributoren  zur
Verfligung.

Das Kontaktformular fir die Anmeldung zu den
Seminaren und den Schulungen finden Sie auf
unserer Homepage, rufen Sie uns an oder
senden Sie uns einfach eine Email.

Alle Angebote werden auch von unseren
Distributoren angeboten, gegen einen Aufpreis
gibt es auch die Mdglichkeit die Schulungen in
Ihrem Unternehmen zu halten.

Fur unsere EyeVision Systeme bieten wir
kompletten Produktsupport.

Dies beinhaltet nicht nur die perfekte Auswahl
an Zusatzkomponenten (Kameras, Optik,
Beleuchtung etc.), sondern auch unsere
Begleitung beim Implementieren Ihrer
Bildverarbeitungsaufgabe mit Hilfe unserer
Partner. Das beginnt mit dem Erstellen lhres
Anforderungsprofils und einer Machbarkeits-
studie und  fahrt  weiter  Ober  die
Implementierung und Programmierung bis hin
zum Einrichten Ihres Systems.

Bildverarbeitungseinflhrung
und
Benutzerhandbuch

E VTE;E v;sinn Technology ’
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