Multifunktionale Messtechnik

Fur die PC-gestitzte Messdatenerfassung bietet IMTRON eine vielfaltige Auswahl an Hardware und dazu

passender Software.
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Als Hardware stehen die rechnersteuerbaren Systeme DASIM (besonders universelle Messverstarker fir
viele Sensoren) und SIQUAD (modulare Verstarker mit bestem Preis-/Leistungsverhéltnis) zur

Verfligung:
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IMTRON

Verstarker / System DASIM SIQUAD
Kanale pro Verstarker 2 4 (Universal 2)
Kanale pro 19* Gehause bis 32 bis 64
Abtastrate pro Kanal 1 Hz - 20 kHz, 1 Hz - 40 kHz 1 Hz-20kHz
Abtastrate pro Gehause ca. 500 kS/s ca. 500 kS/s

Sensoranschluss

Gehause Rickwand

Verstarker Frontplatte

Universal Verstarker

DMS, Voll/Halb/Viertelbriicke
DC Spannung, Strom
Thermoelemente K, L, a.A.
Pt100, Pt1000

Frequenz analog

Frequenz digital

DMS, Voll/Halb/Viertelbricke
DC Spannung, Strom
Thermoelemente K, L, a.A.
Pt100, Pt1000

Frequenz analog

Frequenz digital

Inkrementalgeber Inkrementalgeber
PWM PWM
Drehmoment Drehmoment
ICP® IcP®
TF Verstarker 5 kHz DMS, LVDT, Drehmoment --
AD Wandlung 16 Bit 16 Bit

DMS-Verstarker

DMS, Voll/Halb/Viertelbriicke

DC-Verstarker

DC Spannung, Strom

TC-Verstarker

Thermoelemente K, L, a.A.

RTD-Verstarker

Pt100

FU (2-Kanal)- Verstarker

Frequenz digital, inkremental

ICP®-Verstarker

ICP®

AD Wandlung

24 Bit

CAN-Interface

2 CAN Knoten (Frontplatte)

2 CAN Knoten (Frontplatte)

DIO

8 x DI, 8 x Relais O (Front)

8 x DI, 8 x Relais O (Front)

AO

4 x + 10 V (Frontplatte)

4 x £ 10 V (Frontplatte)

Schnittstellen

RS 232, CAN, Ethernet

RS 232, CAN, Ethernet

Messdatenausgabe
Digital CAN, Ethernet CAN, Ethernet
Analog +10V (optional + 10 V)

Bevorzugter Einsatz

Héaufig wechselnde Aufgaben,
in Prufstanden, Messfahrten,
Laborversuche

Feste vielkanalige Prifstand-,
u. Dauerlauf-Konfigurationen
dezentrale Anwendungen

Versorgung

110-230V AC;9-36 VDC

110-230V AC;9-36VDC

Preis/Leistung

+

++
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Die 2- bzw. 4-kanaligen Verstarker (s. oben) sind fir die verschiedensten Sensoren in Prifstanden der
Automobiltechnik, Maschinen- und Anlagenbau, Forschung und Entwicklung entwickelt. Sie bieten
Sensorspeisung, Potenzialtrennung, Signalkonditionierung, analoge und/oder digitale Messdatenausgabe
in hochster Préazision.

Ein CAN-Interface Einschub dient zum synchronen Erfassen von Botschaften aus dem CAN-Bus. Diese
sind dann auf dem internen digitalen Datenbus verfligbar und kénnen mit den anderen Messdaten
zusammen Uber die Erfassungssoftware weiter verarbeitet werden. Jeder CAN-Interface Einschub hat
zwei voneinander unabhangige CAN Knoten. Jeder Knoten kann jeweils 24 Daten mit je 16 Bit synchron
Ubertragen, die zu verschiedenen Datenformaten zusammengefasst werden kdnnen. Beide Knoten
lassen sich zusammenschalten. Eine Busterminierung ist per Parametrier-Software zuschaltbar.

Das DIO Modul dient zur Erfassung von 8 digitalen Eingangssignalen (z.B. logische Zusténde) und zur
Ausgabe von Schaltsignalen Uber Relais. In einer erweiterten Version kann es auch zur Erfassung von
Signalen aus Frequenz- und Inkrementalgebern verwendet werden.

Das AO Modul gibt einstellbare Spannungen bis + 10 V aus.
Zur Ausgabe von PWM Signalen ist ein 4-kanaliger Einschub mit bis zu 5 A verfugbar.

Die 19“ Standard-Gehéause sind flr mobilen oder stationaren Einsatz erhéaltlich (DC-Speisung 9 - 36 V
oder AC-Speisung 110 - 230V) und haben eine Ethernetschnittstelle zur Messdatenerfassung und
Parametrierung, sowie eine CAN-Schnittstelle zur Kommunikation mit einem CAN-Bus. Die Verstarker
kénnen auch tber eine serielle (RS 232 / RS 485) Schnittstelle parametriert werden. Mehrere Gehduse
kénnen Uber die Ethernetschnittstelle beliebig synchron kaskadiert werden. Fir beide Systeme gibt es
19" Gehause oder 84 TE Baugruppentrager mit 2 bis 16 Einschubbuchten.

Speziell auf dezentrale Anwendungen und/oder nur wenige Kandle zugeschnitten, gibt es in der
SIQUAD Reihe Kompakt-Module und Mini-Systeme mit 2 bzw. 3 Verstarkereinheiten. Bei den
Kompaktmodulen sind die Verstarker werksseitig eingebaut, bei den Mini-Systemen vom Anwender
auswechselbar.

L -

__ Kompakimodul-CS @

L
Ag Kompaktmodul-c

£

Die Kompakt-Module gibt es in 2 Varianten: 8 Kandale (optional 16 bei TC) mit CAN-Ausgang auf der
Ruckseite, oder 8 (16) Kanadle mit CAN-Ausgang auf der Frontseite und RS 232 auf der Rickseite. Die
Verstéarkertypen sind beliebig wahlbar, aber ab Werk fest eingebaut. Gehduseausfiihrungen sind Flansch,
Hutschiene, oder Box.

Die Mini-Systeme gibt es in 2 GehausegrofRen (Box) mit CAN- und Ethernetschnittstelle auf der
Frontseite und fir 2 oder 3 Einschibe. Somit ist eine einfache Austauschbarkeit bei wechselnden
Messaufgaben gegeben.

Alle Verstarker werden Uber die serielle, bzw. (wenn vorhanden) Uber die Ethernetschnittstelle des
Moduls oder Systems parametriert. Uber die CAN Schnittstelle kénnen mit einer geeigneten
Erfassungskarte und -Software bereits einfach Messdaten erfasst werden. Bei Systemen mit
Ethernetschnittstelle stehen DAQSoft oder Treiber fur DASYLab, DIAdem und LabVIEW fir eine
komfortable Messdatenerfassung zur Verfigung.
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DaSoft ist die IMTRON Software zur Parametrierung und DAQSoft zur Messdatenerfassung und
Visualisierung fur die rechnersteuerbaren Messsysteme DASIM und SIQUAD.

Parametriert werden alle Verstarker zunachst mit DaSoft. Sensordaten kdnnen in einer Sensordatenbank
zur automatischen Systemkonfiguration hinterlegt werden. Die Einbindung in eine kundenspezifische
Parametrier-Software ist Uber eine Kommunikations-DLL mdglich. In DaSoft werden folgende
Einstellungen vorgenommen:

e Sensorart, Messbereiche, Sensorversorgung und weitere Optionen fur die Funktion der
Messverstarker

e Abtastrate (1Hz bis 40kHz je nach Verstarker), Sensor-Messbereich (Nennwert) und
physikalische Einheit

Es besteht folgende Zuordnung (s.a. nachste Seite): DaSoft liefert die Systemeinstellungen und legt die
fur die Erfassung notwendigen Angaben in eine Interface-Datei mit dem Namen ,DDL.int“. DAQSoft
Ubernimmt diese Angaben durch die ,DDL.int* immer automatisch. Diese Datei enthalt nach jeder
Kommunikation von DaSoft mit dem Messsystem immer die aktuellen Systemeinstellungen. Falls mit
DaSoft Anderungen im Messsystem durchgefiihrt wurden, wird dies in DAQSoft automatisch erkannt und
gemeldet. Es ist also nicht méglich, dass mit falschen Parametern gemessen wird.

DAQSoft bietet im wesentlichen folgenden Funktionsumfang:

Messung:

Messung uber die Zeit, X/Y-Messung

Messung mit mehreren Systemen mit unterschiedlichen IP-Adressen
Signalerfassung aus dem CAN-Interface in verschiedenen Datenformaten
Unterschiedlichste Triggermdglichkeiten, auch mit Pegeliiberwachung
Automatisch wiederholte Messung (Serienmessung)

Einstellbare automatische Speicherintervalle einer Messung

Monitoring der Messung und gleichzeitige Online-Betrachtung
Online-Verrechnung von Kanélen (Grundrechenarten)

Erfassung von Videodaten aus Industrie Video-Kameras zeitsynchron mit Messdaten
Erfassung von GPS Daten und Positionsdarstellung zeitsynchron mit Messdaten

Betrachtung und Bearbeitung:

Visualisierung der Messung als Graph (Darstellung in Haupt-, Stapel- und Nebengraphen)
Visualisierung als Momentanwert-Anzeige (analog, numerisch) und tabellarisch
Darstellung von Videodaten als Einzelbilder zu den Messdaten

Import von Videodaten im AVI Format

Echtzeitanzeige

Untersuchung durchgefuhrter Messungen mit Zoom- und Cursorfunktionen
Vergleich verschiedener Messungen

Verknupfung verschiedener Messungen

Nachtragliche mathematische Bearbeitung von Messkanalen (Grundrechenarten)
Nachtragliche Filterung von Messkanalen

Analysefunktionen wie FFT und Leistungsspektrum

Export, Report, Sonstiges:

e Exportmdglichkeiten in andere Datenformate (z.B. Famos, DIAdem, ASCII, MATLAB)
Export von Videodaten als AVI Video oder als Einzelbild

Erstellung von Reports als HTML- oder CR-Report in verschiedenen Formaten
Ereignis-Protokollierung in Log Datei

Projektorientierte Verzeichnisstruktur

Treiber fur andere Messtechnik-Software wie DASYLab, DIAdem und LabVIEW stehen alternativ zur
Verflgung.

Zur Einbindung der Messsysteme in eine eigene Messdatenerfassungs-Software oder -Umgebung gibt es
die umfangreiche Funktionsbibliothek DataEngine.dll. Uber sie konnen Triggerereignisse und Messdaten
Ubertragen werden, sowie in Gegenrichtung Parameter fir die Zentraleinheit wie Abtastraten,
Triggerbedingungen und Informationen Uber die ausgewahlten Kanéle.
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Zusammenhang zwischen Software, Treibern und Messsystemen

Messsysteme (TCP/IP)
DASIM / SIQUAD

Parametriert Hardware und liest Hardware aus (Verstarkerparameter)
g

Parametrier Software

DaSoft
] ] o DaSoft erzeugt 'y
Speichert Konfiguration in: bei jeder Kommunikation
—»| *kfw  *dcf [ *.dbk [— Y |nterface Datei
ddl.int mit allen
—> * = * — * — )
kfw .dcf .dbk Verstarkerparametem DataEngine.dll DataEngine.dll
_ parametriert empfangt Daten,
*kfw: \F/’glrrgltr_gﬁ(tgrrdaten der DAQSoft liest Infos Zentraleinheit Trigger und
4 (Abtastraten, Messdaten
* dcf: sonstige Einstellungen fiir Trigger, usw.)
TCPI/IP, Spaltenbreiten, etc. Erfassu ngs-Soﬁware
*.dbk: Datenbankeinstellungen
— DAQSoft — DAQSoft stoRt
Parametrierung an \ 4
Speichert Konfiguration in: (Abtastraten, zu erfassende I
Kanale, Trigger, usw.) Kommunikations-DLL
*syd |[¢——— —— > *.dcf > -
! . _ DataEngine.dll
i Speichert Messung in:
System-Datei aus mehreren
kfw-Dateien, wenn Projekt ——— > *.dms
mit mehreren Racks Uber
TCP/IP verbunden ist Ahnliches gilt fur: DataEngine liefert
. Messdaten und
DASYLab Treiber Triggerereignisse
n
DIAdem Treiber
LabVIEW Treiber
Seite 4 von 10
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Fur eine Messung werden nur 4 Schritte benétigt:

1. Parametrierung des Systems mit DaSoft

Die Parametrierung wird einzeln pro Kanal oder in einer Ubersichtstabelle vorgenommen. Es erfolgt die
Einstellung des Messbereichs bzw. beim Universalverstarker vorher die Auswahl des entsprechenden
Sensortyps, sowie ggf. der Speisespannung und der Filterfrequenz. Die erste Uberpriifung des Signals
kann einfach in der Online Darstellung erfolgen.

Alle Sensortypen tbersichtlich auswahlen Fdir jeden Sensor:

S R TR r— EEL - die passenden Messbereiche
Date Ansicht  Commurdation Cgtres (e . -
AR oL R - die passenden Speisespannungen
Allgemaine Emstellungen - Fi
et @ Ve an BNC Buchaen Tt Saw Filter
KI5 oo Sui-a % |64 o & turden o '
i (7] — i ¢ (O | | Online Darstellung
Kondi1: [ DMS1
@ = oMEl [ A% Diaten nenden ] CanEinstelngen
g o 4 +sovin100nm 3 beneACKeps
B [ Habgnicke S|
Fo Culi(J 1) B Aoabolech 461
NCr M () ™ CALSpoung (AL
c F1100 o o Ey 4
Potl TV Po . . »
DCSpaomng 1MV Weitere Funktionen:
Shuart 2 mviv
Signalstom 4 mviv
AU : . 4
sy SmwV : - Pegelliiberwachung
U {degital) 10 MV « D5V (a1 120 Oben)
[ osimnoor n + 1.0V (3 120 Oen)
« Ik gy Drehr) 25 mviv » 25V tib 130 OB :-mm|
T b (mtDrehe) 50 mvIV 4+50V (120 0M ¥ | = 5 o7 AC-KOpp|UI"Ig
Péidessung TR 100V {ab 350 Chm) 3 [ gerpechent ipeecrenden
3 Zmwiv F Autbapmmrmy 1 ﬂ-':wwﬁ?gmd’;smamm
£ " m:‘mu o D] gt 5
I Nagwsier 100 e 20 -RMS
1000 Fakder U1 4 off He s 200 Erhed des Seruons [T =]
1000 Fabtor U2 ) 1000 Aptsne 4 2w
3000
000 Limk 1 Bleck gechie. 3 om =
o0 a2 : CAN Ausgang
[EPeT ER[I Z ] [FieDopeebl mi e M Tanel [ 20000 | om o WOSS 120098

2. Auswahl der Kanéle und -einstellungen in DAQSoft

Ubernahme der Gerateeinstellungen

. Messeinstellungen : 'Inbekannt [Demo-Einstellungen]

Mesung: [irbararet Messeniehng [arotrsiohrgen  [syem 21120 ] | @) @)
DaSoit¥onf |d\Prog_F QaSoft_5_10_01\Projekie\D emo-System spd
Fansk | Tiigger & gen |
I™ Kansle m Graph als Stapeipiol anzeigen 57 Laden
4] Verst| Graph DVM  Speschen Name  Senscelyp Berech Maamumn | Einhed  Abtastiate [Hz] Offset Fasbe YAchee Y-Olfset [X] MinenumY Maamum’Y Seds  Enzelpunkls Linenast
| 1A ¥ [ DC1  DCSpaown 10V 10 v 2000 0 | 0 10 10 Liks  Kene Durchgezogs H Speichem
1B ¥ I ¥ Dc2 DC-Spannun 10V 10 v 2000 1] -'ﬂ 0 10 10 Links  Kreuz Geatnchel E
3 24 2 I3 Icd Dc3 DC-Spannun 10V 10 v 2000 0 hal 0 10 10 Links  Punkt Gopurictel aktushneren
4 ® ¥ [ [ DC4 DCSpaawn 10V 10 v 2000 0 EEv ] 10 10 Rechts Kene Durchgezoge ﬁ'?‘,ﬁ
5 k) ¥ ¥ [ DCS DCSpanrwn 10V 10 ) 2000 0 R 0 10 10 Rechiz Kene Duchgezoge ibsmehmen
6 ® ¥ ¥ ¥ D6 DCSpsmwn 10V 10 v 2000 0 EET? o 0 10 Reckts kene Duchgezoge | 4
akbushomren
ohne Famat
und Kanal-
DaSolt starten
Auswahl der e
. I Verstarker
anzuzeigenden Kanale : . .. pwenslesen
g Festlegung der Kanaleinstellung wie: ===
H ] Heue
Farbe, Achse, Bereich, usw. oy
Aldes gktrsien Alles oschen Einstelung n akiive Zeden iberiragen .2:_‘|
oK | Avbrechen | we |

Die mit DaSoft eingestellten Parameter werden automatisch in DAQSoft ibernommen. Hier kénnen jetzt
die anzuzeigenden bzw. zu speichernden Kandle bestimmt, sowie Kanaleinstellungen fur die graphische
Darstellung wie Farbe, Achse und Skala festgelegt werden.

Messtechnik Seite 5 von 10



IMTKON

3. Triggereinstellung, Serienmessung und Online Berechnung in DAQSoft

Neben den im Verstarker einstellbaren

Schwellenwerten kdnnen auch mit DAQSoft weitere

Triggerbedingungen und Verknipfungen fur digitale und analoge Werte, sowie Zeittrigger und Parameter
fur periodische bzw. Serienmessungen eingerichtet werden.

™ st g < Ussbekamet [Derna- Fim bellumgen]

el e Fewew /@@ | . Start/Stop durch Tastatur,
— Ao e | — Digitale Trigger und Fernbedienung
Ol .Gsuirl » ¥ imepfl @ — !

oo LI oEE

| e e mmemae L — Pegeliiberwachung durch die Verstarker
e LR I BCT>% UND DC3» S | 00ER DO & ‘.-.__________,___._--' Anaiogtrigger
o i oo b | Zeittrigger

" e e -—T g9
i - Pre-, Posttrigger

' SUm «— 99
el | . Serienmessung mit automatischer

-1 Dateinamengenerierung
]

Fur die Online Verrechnung von Kanélen stehen die vier Grundrechenarten zur Verfigung. Es kdnnen
beliebige Verknupfungen erzeugt werden. Der berechnete Kanal kann mit Standard oder frei wahlbaren

Parametern versehen werden.

5| Messeinstellungen : Unbekannt [Online Berechnung]

Messung | Unbekannt ] Messeinstedung: | Onine Berechnung
DaSoliF.onbgurationsdatet | d\Prog XPimpor\DaSeh_5_13_01'\Projekis\Rack 225 _test kin
Fanslenstelungen | Trgger b Senenmessungen | CAN Logger Oirline Barschnungsn
Wedlighate QusB snils Bemachnstan K anal dafinsisn
e UURE OO
Templ Berechnungshomet
Terp2 . "y .
Drack [ *Temp! TempZ' | £ 2|
Dnnack2 Fansiname:
Seandand Parsmster Tempdvg
Vorhandene berechnels Fanale
Gilig = Mame Mawimum  Einheil
Ja Tempivg 100 0
Ja Grenawenrt 100 b
Ja Lsithung 100 o
Zur Fommed hiraufiigen

Risck225192 1681225 v ’
K. ansknaanmum [ analearhait:
i
Fomel Beabaian
T e T "1 /2
o 10 e
"Motor1"” * wiegi”
Alles
Lischen
Auzweshl
Speichem
[ ok ][ Atheechen | [ HEe |
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4. Messung mit DAQSoft

Mit der Aktivierung der TCP/IP Verbindung und Betétigen des Start-Knopfs wird die Messung gestartet.
Die ausgewahlten Kandle werden automatisch angezeigt. Die andockbaren Fenster fur Ansichten,
Messwerte, Graph, Eigenschaften, Log, usw. kénnen beliebig angeordnet bzw. ein- und ausgeblendet
werden.

7 DADSaf

o s e bt o Lk G e O ——~ Online gehen und starten
090 W ¥

Ansctt [ Knrfigraion 0 8 | [0V ey

Schnelle Umschaltung
diverser Ansichten

Messwerte numerisch
oder in anderen Formaten

[T Kanallegende

| Graph

Eigenschaftsfenster
— fir alls Objekte

|~ Log-Datei
| — Statuszeile

Meumung mit Tastshs geetatel V20500_TEST_PROJERT
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DAQSoft hat vielfaltige Méglichkeiten zur Visualisierung der Messdaten:

¥ DAOSOft
Detei Messung Graph Import(Export Tools Extras Fenster Hife

UPOHLS (2B B H =

o 2 | [pym

HEEH# = AT SN RA| 5SS

Ber Fir 2|

| Ansicht § konfiguration

Gnline Ansicht [ms] Anfang: 0,00 Ende:| 000,00 tf: 99,36 i) 149,46 t2-t; 50,10 Frequenz: 19,9  He

Offline Ansicht

A

Offline 1

s

Offline 2

A

Offline3

s

Offline4

araph EY
Giaph Kanal

Fait [50,50]

DC2[(10.10]

DC3[10,10]

DC4 (10,100

M'\W’|M‘.|’|\l

il
I H

HIMHIW
i

Wi I
W

Y2l

Kanalzuweisung
Messeinstellungen
| Eigenschaften =L
Graph |
2]

tintergruncta [lll Blac + |

Rasterfarbe [ Gray

Vertical-Curso ] Yellow ) ) . ] ] 0
200 100 500 600 700

Zeit [ms] < b3

Zeiteinhelt  ms
Startzeit 0
Zeitbersich 1000
¥-nchse Teilur Auta

[Webengrapht O B | [mebengraph2 oa

V-Achse Teilur Auto
vertikals Gitte Ja
In¥-Richtung Ja
In ¥-Richtung Nein
autoserol Zeit 0,5

Hintergrundfarbe

Farbe des Hintergrunds in E i 1 ] i i i i ]
Graph, 110 120 130 120 130 140
Zeit [ms] < > Zeit[ms] < >

W20500_TEST_PROJEKT

Messung gestoppt mit Tastatur Unbekannt Offlire

LT DAQSoft

Datei Messung Graph Import/Export Tools Extras Fenster Hife
= AT RARA 3P
UHLS PRI H = H B B = = T S &R A
| Ansicht { Konfiguration 0 & | [DUM 4|
Orline Ansicht [ms] Anfang: 0,00 Ende:| 100,00 £ 35,13
Offine Ansicht | ocispwvng ]
E;lgﬂ.l | ! I ' TN ' i ' |
. 20 a 20 20 ] El
offline 1
e — .
Eﬂ i Graph Legende Kanal
i 20 i DCis|
Offline 2 T P
DOl [2
E;&Uﬂ.z DE24 [
: 3 [rv] 0
oifline3
Offline4
Kanalzuweisung
Messeinstelungen
— Y2[m¥v] O
| Eigenschaften on| I
Graph | 10
& an
Hintergrundfart [ll Black
Rasterfarbe [ Gray
wertical-Cursor-[ ] Yellow
5]
Zeteinheit  ms 1 [mvAv] 0
Startzsit i
Zetbereich 100 10
#-Achse Teilung Auto
20—} "
a 40 50 100
Vertikale Gitterl Ja Zeit [ms] < £
In ¥-Richtung v Ja (g oate =
In V-Richtung v Nein
Autoscrol Zeitir 1 Typ Zeit Quelle Code | Meldung Zusatzinformation
- b [ Hinweis 29.09.2006 10:28  DAQSHft 101 Neue Messung erstellen
Startzeit =
Beginn des angezeigten
Zeitbersiches der Messung.
Projekt Dema-Projekt aedffnet. D emo-Projekt Demo-Einstelluingen Messung 1 Offline:

Messtechnik
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Es kdnnen nicht nur alle

Kanadle zusammen in
einem Hauptgraph,
sondern auch einzeln
oder gruppiert in

Nebengraphen
dargestellt werden. Fur
eine hdhere Auflésung ist
eine  zum Hauptgraph
unterschiedliche
Zeitbasis wahlbar, die Y-
Achse ist jedoch gleich.
Die Darstellung ist Online
und Offline mdglich.

Alternativ lassen sich die
Kurven auch in
Stapelplots darstellen.
Alle Stapelplots haben
eine gemeinsame
Zeitachse, die Y-Skala ist
individuell einstellbar. Die

Messwerte sind in der
DVM-Darstellung als
Ziffern oder in einem
Balken- bzw.

Rundinstrument ablesbar.
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= DAOSaft (=13

Dobs Merg eaoh Jroot [Export Jooh Edre Freier e

10 Hw e OPRRIH > HEFEE - AHTIRAS A3

IMTRON

SRR e e | Im Offline Betrieb lassen
- I I T |

0305, - ;| sich Minima und Maxima
’"‘ a - auswerten und  als
= Anmerkung

dokumentieren.

Parallel zur numerischen
und grafischen
Darstellung der
Messdaten ist die
Visualisierung auch in

Grogh

tabellarischer Form

E = ;e'( Il,lu] DCLS (V] DIL!I!."!-J DL W) Do [roviv] ‘: mogIICh )
5 DAOSaft E|@E|

) B - AH T RS R A 53

Liatrvrgee, i . .

- == et o ;| Ebenfalls im Offline
3 wegelow e ‘| Betrieb ist der direkte
S P I [T T | e [ T [ oy [ Vergleich vieler

Messkurven komfortabel
mdoglich. Durch Eingabe
von Offset Werten
(Zeitbezug) kodnnen die
Kurven auch beliebig auf
der Zeitachse
gegeneinander
verschoben werden.

Progk! VHISI0_TEST_FRIVEET geiifrel NINE00_TEST_PROVEXT Ltk et Oifirm
% DADSoft (=13
te Mediry Grooh o ot ook Gt Eemter  pilfe

»PoETH BEEE-AH TR A3 D

P || e | [ g Neben dem Vergleich von
Messkurven ist auch die
Verknipfung und eine

e nachtragliche
= mathematische

= Bearbeitung von
8 Messkanalen moglich.
Ebenso kann eine
% nachtragliche  Filterung
. von Messkanélen sowie
- Analysen wie FFT oder
$ Leistungsspektrum

3 vorgenommen werden.
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2 Meszung 1, html - Bicrosaft Word

Dobel Qearbeten nscht Drfigen Fomst Durss Tabele Fenster 7 Adgbe FOF
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Messtechnik

IMTKON

DAQSoft exportiert
Messdaten in andere
Dateiformate wie u.a.
Famos, DIAdem,

MATLAB und ASCII.

HTML-Reports mit
direkter  Ausgabe in
Internet Explorer, Word
oder Excel werden mit
einem Reportassistenten
erstellt. Die  Reports
lassen sich selbst
individuell bezlglich
Uberschrift,  grafischer
Darstellung und Daten
anpassen. CR-Reports
stehen fur die Ausgabe in
mehreren Formaten wie
auch PDF zur Verfiigung.

Eine erweiterte Version
von DAQSoft zeichnet in

Verbindung mit
passender Hardware
auch GPS- und Video-

Daten zeitsynchron mit
z.B. anderen Fahrzeug-
Messdaten auf.

Damit ist eine optische
und rdumliche Zuordnung
von Ereignissen maglich.
Video-Daten werden z.B.

auch nur stationdr zur
Korrelation von
Ereignissen in einem

Prifstand erfasst.
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